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Unsere Prazision.Ihr Erfolg.

Elektrohydraulische Verstarker
Electro-hydraulic amplifiers
Amplificateurs éléctro-hydrauliques
- Amplificatori elettro-idraulici
- Amplificadores electrohidraulicos

Lineares und rotatives Positionieren mit hoher Dynamik und groBer Prézision

Linear and rotary positioning, highly dynamic and with high precision

Positionnement linéaire et rotatif, avec des caractéristiques dynamiques et une précision élevées
Posizionamento di assi lineari e rotatori, con piu alte prestazioni dinamiche e maggiore precisione
Posicionado lineal y rotativo con alia dinamica y gran precision




Funktionsheschreibung
Operating principle

Description du fonctionnement
Descrizione di funzionamento
Descripcion del funcionamiento

Der elektrohydraulische Ver-
stdrker ist ein kompakter Antrieb
mit mechanischer Lagertickfiih-
rung. Die drei Hauptgruppen
sind:

@ Sollwerteingang

Der Sollwerteingang erfolgt
rotatorisch mit kleinster Lei-
stung. Er kann mit beliebigen
mechanischen Mitteln und
elektrischen Stellmotoren
erfolgen.

@ Regelventil

Das Regelventil ist als Vier-
kantenventil ausgebildet. Die

4 Ventileinsétze sind unabhéngig
voneinander wéhl- und einstell-
bar und konnen auf die vor-
gegebenen Flachenverhéltnisse
und die zu bewegenden Feder-
Masse-Systeme angepaft
werden.

©® Kraftverstarker

Als Antrieb konnen Hydro-
zylinder, -motore und Schwenk-
antriebe eingesetzt werden.

Die drei Hauptgruppen stehen
tiber die MeBspindel oder ein
Zahnstangen-Ritzelsystem in
direkter Wirkverbindung mit
dem zu verbindenden
Maschinenteil. Sie bilden einen
geschlossenen Regelkreis.

The electro-hydraulic amplifier
is a compact drive with
mechanical position feedback.
The 3 main sets are:

@ Set-value input

Rotary set-value input with
smallest power provided by any
mechanical means and electric
servo motors.

@ Control valve

The control valve is a 4-edge
valve. The 4 valve inputs can be
selected and set independently
from each other and can be
adjusted to the given surface
relations and spring-mass-
systems to be moved.

@ Power amplifier
Hydro-cylinders, -motors and
part-turn actuators can be used
as a drive.

The three main sets forming a
closed loop are in direct active
connection with the parts to be
connected to by means of the
measuring spindle or a rack-
pinion-system.

Besondere Merkmale:
Special characteristics:

Caractéristiques:

Caratteristiche particolari:
Caracteristicas especiales:

@® Einfacher, kompakter Aufbau
@ robuste, wasserdichte Bau-
weise, fiir den ,,rauhen Betrieb*
geeignet

@ hohe Leistungsdichte

@ gleichmdBige Geschwindig-
keit unabhéngig von der Last
® mechanische Lageriick-
fiihrung

@ geeignet fiir hohe Bahn-
geschwindigkeit

@ Kreisverstarkung bis iiber
Ky = 150 1/s realisierbar

@® hohe Dynamik und groBe
Positionssteifigkeit

@® hohe Positioniergenauigkeit
@® Die Sollwertvorgabe kann
digital oder analog mit iiblichen
CNC-Steuerungen erfolgen

@® Uberlastungsschutz mit
richtungserkennender
Positionsauswertung

® clektrischer AnschluB Giber
einen mehrpoligen, wasser-
dichten Rundstecker.

@ Simple, compact construc-
tion

@ rugged, waterproof con-
struction suitable for “‘heavy
duty”

@® high power density

@® constant speed independent
of load

@ mechanical position feed-
back

@ suitable for high path speed
@® closed-loop gain up to over
Ky =1501/s

® high dynamics and large
position stiffness

@ high positioning accuracy
@ digital or analogue set-value
with regular CNC-controls

@® overload protection with
direction-finding position
evaluation

@ electric connection with a
multipolar, waterproof round-
type plug

L'amplificateur électro-hydrauli-
que est un mécanisme d’en-
trainement avec boucle de
position mécanique. Les trois
éléments principaux en sont
les suivants:

@ Entrée valeur prescrite
L'entrée de la valeur prescrite
s’effectue par une rotion a trés
faible couple. Elle peut étre
effectuée avec n’importe quel
moyen mécanique ou par un
moteur électrique de posi-
tionnement.

@ Valve d’asservissement

La valve d’asservissement est
une valve multiple a quatre
arétes. Les entrées correspon-
dant aux quatre arétes peuvent
étre choisies et réglées indépen-
damment et peuvent étre adap-
tées aux rapports de sections et
a |'élasticité des systemes
entrainés.

@ Actionneurs

Pour I'entrainement, on peut
utiliser des vérins hydrauliques,
des moteurs hydrauliques ou
des Vérins rotatifs.

Les trois éléments principaux
formant une boucle sont en
liaison directe avec les méca-
nismes entrainés au moyen
d’une vis d’asservissement ou
d’un systéme pignon-crémail-
liere.

@® Construction simple et com-
pacte

@ construction robuste et
étanche, supportant «un service
sévere»

@ haute puissance volumique
@ vitesse constante indépen-
dante de la charge

@® boucle mécanique de position
@® approprié pour des vitesses
élevées

@ gain en boucle fermée
supérieur a Ky = 150 1/s

@ caractéristiques dynamiques
et rigidité exceptionnelles

® grande précision du posi-
tionnement — I'introduction de
la valeur prescrite peut étre
numérique ou analogique avec
les commandes CNC tradi-
tionnelles

@ protection contre les sur-
charges avec positionnement
indiquant le sens de fonc-
tionnement

@® branchement électrique par
connecteur cylindrique étanche
multipolaire.

L'amplificatore elettroidraulico
& un azionamento compatto
con retroazione meccanica.

| tre componenti principali
s0no:

@ Segnale di riferimento
L'ingresso della grandezza
pilota avviene rotativamente
con potenza minima. Si puo
realizzare con mezzi meccanici
0 con micromotori elettrici.

@ Valvola di regolazione

La valvola di regolazione é una
valvola a quattro spigoli. |
quattro otturatori possono venir
scelti e regolati indépendente-
mente I’'uno dall’altro e possono
venir adattati ai rapporti di
superficie degli attuatori ed ai
sistemi molla-massa in
movimento.

@ Amplificatore di potenza

Si possono impiegare cilindri,
motori idraulico o semimotori.
| tre componenti principali sono
in diretto collegamento opera-
tivo con I'elemento di macchina
accoppiato tramite vite di misura
0 sistema pignone-cremagliera.
Essi formano un circuito di
regolazione chiuso.

@ Struttura semplice e com-
patta

® Costruzione robusta ed a
tenuta stagna, adatta ad im-
pieghi in condizioni difficili.

@® Elevata densita di potenza.
® Velocita uniforme ed
indipendente dal carico.

@ Retroazione meccanica.

@ Adatto per elevate velocita di
traslazione.

@ Guadagno di anello realiz-
zabile finoa Ky = 150 s~

® Elevata velocita di risposta e
grande rigidita di posizione.

® Elevata precisione di
posizionamento.

@® L'impostazione della gran-
dezza pilota pud avvenire in
modo digitale od analogico con
i normali comandi a CNC.

@® Protezione da sovraccarichi
mediante analisi di posizione del
bilancere, con identificazione
della direzione.

@® Spina di collegamento elet-
trico pluripolare a tenuta stagna
(anorme MIL).

El amplificador electrohidrau-
lico es un accionamiento com-
pacto con retroceso mecénico
de la posicion. Los tres grupos
principales son:

@ Entrada del valor teérico

La entrada del valor tedrico
tiene lugar rotatoriamente con
potencia minima. Puede efec-
tuarse con cualesquiera medios
mecénicos y servomotores
eléctricos.

@ Vdlvula reguladora

La vélvula reguladora esté
configurada como valvula
ouadrada. Las 4 posturas de la
vélvula son elegibles y gra-
duables independientemente
unas de otras y pueden adap-
tarse a las condiciones de
superficie predeterminadas y a
los sistemas muella-masa a
mover.

@ Amplificador de fuerza
Como accionamiento puede
utilizarse cilindros hidraulicos,
motores hidraulicos y acciona-
mientos giratorios.

Los tres grupos principales se
hallan a través del husillo de
medida 6 de un sistema
cremallera-pifion en unién
activa directa con el mecanismo
a unir. Forman un circuito de
regulacion cerrado.

@ Estructura compacta sencilla
@ construccion impermeable
robusta, idonea para el «ser-
vicio rudo»

@ alta densidad de potencia

® velocidad uniforme indepen-
diente de la carga

@® retroceso mecanico de la
posicion

@ iddonea para alta velocidad
por la via

@ amplificacion del circulo es
realizable hasta més de Ky =
150 1/s

@ alta dindmica y gran rigidez
de posicion

@ alta precision posicionadora
@ la predeterminacion del valor
tedrico puede efectuarse digital
6 anal6gicamente con mandos
CNC corrientes

@ proteccion contra sobrecarga
con analizacién de posiciones
reconociendo la direccion

@ acometida eléctrica a través
de un concotor redondo multi-
polar estanco al agua.



Systemskizze

Drawing of the system

Croquis de systeme
Schizzo del sistema
Croquis del sistema
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Bei der Skizze bildet das Nach-
lauf-Regelventil iber die Zahn-
stange (10) und Zahnritzel 9)
mit dem Hydrozylinder einen
geschlossenen Regelkreis.

Das System zeigt das System in
Ruhelage.

Durch Drehen des Stellmotors
(1) in Pfeilrichtung — Sollwert-
eingabe — wird die Wippe (5)
iiber die Mutter gegen die noch
stehende Spindel (2) um den
Betrag e ausgelenkt.

Durch diese Auslenkung werden
die Ventile P, und Tz geoffnet
und verbinden die Druckversor-
gung P mit Zylinderraum A
sowie Zylinderraum B mit

Tank T.

Durch einen entstehenden
Druckunterschied Ap bewegt
sich der Hydrozylinder in Rich-
tung X,. Uber die mechanische
Riickmeldung — Pos. 10; 9; 2 —
wird die Wippe (5) wieder in
Ausgangsstellung zuriick-
gestellt.

Die Kolbengeschwindigkeit ist
proportional der vorgegebenen
Sollwerteingabe.

Auf die Kolbenstange wirkende
externe Krafte werden durch das
System nachgeregelt.

In the drawing the follow-up
control valve forms a closed
loop with the hydro-cylinder by
means of the rack (10) and the
pinion (9).

The system drawing shows the
system at rest.

Turning the servo motor (1) in
the direction of the arrow — set
value input—moves the yoke (5)
over the nut to the still sta-
tionary spindle (2) by the
amounte.

Hereby the valves Py and Tg will
be opened providing a connec-
tion between the pressure
supply P with the cylinder
chamber A and the cylinder
chamber B with the Tank T. The
resulting pressure difference
Ap moves the hydro-cylinder in
the direction X,. The mechanical
feedback —pos. 10; 9; 2 —resets
the yoke (5) again in initial
position.

The piston speed is proportional
to the given set-value input.
External forces acting on the
piston rod are re-adjusted by
the system.

P Pumpe
T Tank
L Leck
A Raum
T B Ram

Sur le croquis, la valve d’asser-
vissement forme une boucle
avec le vérin hydraulique par
I'intermédiaire de la crémail-
liere (10) et du pignon (9).

Le croquis représente le
systéme en équilibre.

En faisant tourner le moteur (1)
dans le sens de la fleche —entrée
de la valeur prescrite —on
déplace I'épaulement (5) par
rapport a I'arbre (2) encore
immobile du moyen du systeme
vis-écrou.

De cette fagon, les valves P,

et Ty s’ouvrent et établissent la
communication de I'alimenta-
tion de pression P avec la
chambre du vérin A et la com-
munication du vérin B avec le
bacT.

La pression differentielle qu’en
résulte déplace le vérin dans la
direction X,. Par I'intermédiaire
du retour mécanique — pos. 10;
9: 2 — I'épaulement (5) sera
remis dans sa position initiale.
La vitesse du piston est pro-
portionelle a la valeur prescrite
introduite.

Les forces extérieures agissant
sur la tige de piston sont rééqui-
librés par le systeme.

y RS

Pump Pompe
Return Bac
Drain Fuite
Port Chambre
Port Chambre

Nello schizzo la valvola regola-
trice ad inseguimento forma,
con la cremagliera (10), il
pignone (9) eil cilindro idraulico,
un circuito chiuso.

Lo schizzo illustra il sistema in
posizione di riposo.

Con la rotazione del motore di
regolazione (1) in direzione della
freccia — ingresso della gran-
dezza pilota— il bilanciere (5),
tramite la madrevite, viene
spostato di € verso la vite filet-
tata (2) che & ancora ferma.
Con tale spostamento si aprono
le valvole PA e TB ed esse
mettono in collegamento I'ali-
mentazione della pressione P
con la camera A del cilindro
nonché la camera B del cilindro
con il serbatoio T.

In seguito alla differenza di
pressione Ap che si crea, il
cilindro idraulico si muove in
direzione X1. Tramite la retroa-
zione meccanica—pos.10,9,2-
il bilanciere (5) viene riportato
nella posizione di partenza.

La velocita dello stantuffo &
proporzionale alla velocita di
rotazione del micromotore.

Le forze esterne agenti sull'asta
dello stantuffo vengono contro-
bilanciate dal sistema di
regolazione.

Pompa Bomba
Serbatoio Depdsito
Drenaggio Fuga, derrame
Camera Camara
Camera Camara

En el croquis forma la valvula
reguladora de seguimiento a
través de la cremallera (10) y el
pifién (9) un circuito de regula-
cion cerrado con el cilindro
hidraulico.

El sistema muestra el sistema
en posicion de reposo.

Girando el servomotor (1) en
direccion de la flecha — entrada
del valor terico — se inclina el
balancin (5) através de la tuerca
contra el husillo (2) todavia
quieto por la magnitud e.
Debido a esta inclinacion se
abren las vélvulas Py Tg Y
comunican la alimentacion de
presion P con camara del
cilindro A asf como cdmara del
cilindro B con depésito T.

Por una diferencia de presiones
Ap que se produce se mueve el
cilindro hidraulico en direccion
X,. A través de la retroalimenta-
¢ién mecanica — Pos. 10; 9; 2 -
retorne el balancin (5) de nuevo
a la posicion de partida.

La velocidad del émbolo es
proporcional a la entrada del
valor tedrico predeterminada.
Fuerzas externas que actiian
sobre el vastago émbolo
vuelven a regularse por el
sistema.
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Grundventile

Amplifier valves

Valves d’asservissement
Valvola di regolazione
Valvula reguladora

SVEW 07 SVEW 14

Technische Daten: Technical data: Caractéristiques Dati tecnici:
techniques:

Betriebsdruck: Operating pressure: Pression de service: Pressione di esercizio:

DurchfluB (max): Flow (max.): Débit (maxi.): Portata (mass.):

(bei Ap = 30 % Prmex) (with Ap = 30 % Prax)

Zubehor:

@ interner Referenzpunkt

@ Lastabsicherung durch
Fallabsicherung

@ Bremse fiir driftfreien Halt
@ KraftmeBeinrichtung,

z.B. Bohrerbruchsicherung
@ Positionsiiberwachung des
Kraftverstdrkers

Accessory equipment:

@ internal point of reference
@® load protection by means
of non-return valves

@ brake for driftless stop

@ dynamometer for instance
drill breakdown safety device
@ position monitoring of the
power amplifier

(pour Ap = 30% Pmaxi) | (per Ap = 30 % di Prags.)

Eléments accessoires:

@® point interne de référence
@ maintien de charge par clapet
anti-retour

@ systeme de blocage anti-
dérive

@ systeme de mesure des
forces, par ex. sécurité de bris
de foret

@® controle du positionnement
de I'amplificateur

Datos técnicos: 07 14
Presion de servicio: =< 210 bar =< 210 bar
Paso (méx): 40 |/min. 140 I/min.
(con Ap = 30 % Prax)

Accessori: Accesorios:

@ Punto di riferimento interno
@® Bloccaggio in posizione
tramite valvole di ritegno
pilotate

@ Freno per arresto in assenza
di tensione elettrica

@ Dispositivo di misura della
forza, ad esempio contro la
rottura di punte a forare

® Controllo di posizione
dell’amplificatore di potenza

@ punto de referencia interno
@ seguro de carga por seguro
de caida

@ freno para parada sin drift
@ dispositivo dinamométrico,
por ejemplo seguro de rotura
de broca

@® control de la posicion del
amplificador de fuerza



Elektronische Ansteuerungen

Electronic Controls

Commandes électroniques
Dispositivi di comando elettronici
Pilotajes electronicos

CNC 900

CNC 900

Die CNC 900 ist eine univer-
selle Schrittmotor-Steuerung,
ausbaufahig auf iber 24 Sta-
tionen mit je max. 4 Achsen.
Als Streckensteuerung ist die
CNC 900 besonders fiir viele
Linearachsen an Rundtisch-
maschinen, TransferstraBen
und Biegemaschinen ge-
eignet.

CNC 90

Die steckerfertige CNC 90 ist
eine frei progammierbare
Einachssteuerung, mit der bis
zu 99 Sétze programmiert
werden konnen. In ihr kdnnen
M-Funktionen, Uberlast und
Not-Aus etc. verarbeitet werden.
Ohne weitere Zusatzgerate

sind damit H + L-Verstérker
betreibbar.

CNC 900

The CNC 900 is an all-purpose
stepping-motor control. It is
capable to be extended up to
24 stations with 4 axes each,
mostly suitable for automated
assembly lines and all kind

of machines with many axes.

CNC 90

CNC90is a freely progammable
uniaxial control with up to

99 blocks to be programmed.
M-functions, overload and
emergency-off, etc. can be
processed. Thus H + L-ampli-
fiers can be operated without
any further accessory equip-
ment.

CNC 900

La CNC 900 est une com-
mande universelle pour des
moteurs pas a pas. Elle est
extensible jusqu’aux 24 sta-
tions a 4 axes. Comme com-
mande de déplacement
lineaire, elle est propre aux
voies transfert, aux machines
atransferrotatif, aux machines
a cintrer, aux machines avec
beaucoup d’axes, générale-
ment.

CNC 90

La commande CNC 90 est une
commande uniaxiale a pro-
grammation libre, de 99 blocs.
On peut également prévoir des
fonctions M, une sécurité de
surcharge etunarrét d’urgence.
Les amplificateurs H + L
peuvent étre utilisés sans aucun
accessoire complémentaire.

CNC 900

I CNC 900 ¢ un Controllo
Numerico universale, per
comando di motori passo-
passo, espandibile fino a
24 unita, ciascuna compre-
dente a massimo 4 assi.

I CNC 900 & un controllo di
posizionamento particolar-
mente adatto dove ci sono
molti assi lineari sa tavole
rotative, macchine a trasferta
e piegatrici.

CNC 90

I CNC 90. & un comando ad un
asse liberamente programm-
abile con il quale possono venir
impostati fino a 99 blocchi.

In esso si possono elaborare
funzioni M, sovraccarico,
arresto di emergenza ecc. Si
possono azionare amplificatori
H + L senza bisogno di ulteriori
dipositivi accessori.

CNC 900

CNC 900 es un mando uni-
versal para motor que puede
ser montado sobre 24 esta-
ciones con 4 ejes como
maximo. Fi CNC 900 esta
especialmente capacitado
para muchos ejes lineales en
machinas redondas calles de
transferencia y machinas
dobladoras.

CNC 90

EI CNC 90 listo para enchufar
es un mando de un solo pro-
gramable libremente, con el
que se puede programar hasta
99 frases. En él puede pro-
cesarse funciones M, sobre-
carga y parada de emergencia
etc. Sin més aparatos adicio-
nales se accionan con él
amplificadores H + L.



SMKS

SMKS

Die Kompaktsteuerung dient zur
Ldsung spezieller kunden-
spezifischer Anwendungen. Die
Einachssteuerung ist in einem
19* Einschub untergebracht
und hat 14 Eingdnge und 8 Aus-
gange zur Verarbeitung von
Signalen wie Uberlast, Null-
punkt etc.

5-Phasen
Schrittmotor Treiber

Mit dem 5-Phasen Treiber

kann ein Motor in 5-Eck-
Schaltung bipolar mit Konstant-
strom betrieben werden.
AuBerdem werden auch 2-, 3-,
4fach Treiberkarten angeboten.

SMKS

The compact control is de-
signed for solving customer-
specific applications. The
uniaxial control is in a 19”
plug-in unit, and has 14 inputs
and 8 outputs to process signals
such as overload, zero, etc.

5-phase step motor
driver

With the 5-phase driver a motor
in 5-edge connection can be
operated bipolar with constant
current. In addition 2-, 3-,
4-fold driver cards are offered.

SMKS

Cette commande compacte
sert & résoudre des problémes
spécifiques d’utilisation. La
commande & un axe est placée
dans un coffret de 19 et
compte 14 entrées ainsi que

8 sorties pour traiter tous les
signaux de surcharge, de
point zéro etc.

Translateur pour moteur
pas a pas a 5 phases

Par I'intermédiaire du trans-
lateur & 5 phases, un moteur 2
commande par 5 fils peut étre
utilisé en bipolaire a courant
constant. On propose également
des cartes avec 2, 3, ou 4 pistes
perforées.

SMKS

Comando compatto che serva
a clienti che hanno problemi
specifici. Il comando ad un asse
& alloggiato in un’unita ad
innesto da 19” ed ha 14 ingressi
ed 8 uscite per I'elaborazione
di segnali come sovraccarico,
punto zero ecc.

Alimentatore per motore
passo-passo a 5 fasi

Permette di pilotare un motore
a 5 fasi con tecnica bipolare a
corrente costante. Inoltre
vengono fornite schede pilota
doppie, triple e quadruple.

SMKS

El mando compacto sirve para
la solucién de aplicaciones
especiales especificas de los
clientes. EI mando de un solo
eje estd alojado en un rack de
19" y tiene 14 entradas y 8
salidas para procesar sefiales
como sobrecarga, punto cero
etc.

Motor paso a paso
pentafasico Treiber

Con en Treiber pentafasico
puede accionarse un motor en
conexién penta-angular bipolar
con corriente constante.
Ademds se ofrecen también
tarjetas Treiber dobles, triples,
cuddruples.



Rotationsverstarker

Rotary amplifier

Amplificateur de rotation
Amplificatori rotanti
Amplificadores de rotacion

SVIR 07

Der elektrohydraulische
Rotationsverstarker der Bau-
form SVIR zeichnet sich durch
Kompaktheit und Leistungs-
dichte aus. Einsatzgebiete sind
hochdynamische Stell-

The electro-hydraulic rotary
amplifier Type SVIR is charac-
terized by compactness and
power density. For use with
high-dynamic corrective
motions.

SVIR 14

L'amplificateur de couple
électro-hydraulique de type
SVIR se caractérise par sa
construction compacte et sa
puissance volumique. Les
domaines d’utilisation peuvent

L'amplificatore rotativo elettro-
idraulico del tipo SVIR si
distingue per la sua compat-
tezza e densita di potenza.

| campi di impiego sono movi-
menti di regolazione molto

bewegungen. correspondre a des mouve- dinamici.
ments de correction a hautes
caractéristiques dynamiques
comme par exemple I'alimenta-
tion de tole dans les presses
de découpage.
Technische Technical Caractéristiques Dati Datos
Daten: data: techniques: tecnici: técnicos:
Drehzahlbereich Speed range Plage de vitesse Numero di giri gama de revoluciones
de rotation
Betriebsdruck Operating pressure Pression de service Pressione di esercizio presion de servicio
Schluckvolumen Motor displacement Débits de Portata volumen aspirado
dimensionnement
Drehmoment Torque Couple Momento torcente par
Positioniergenauigkeit | Positioning accuracy Précision de Precisione di precision de posicion
+ 15 % der Auflosung + 15 % of resolution positionnement posizionamento + 15 % de la disolucion

+ de 15 % de la définition

+ 15 % della risoluzione

El amplificador de rotacion
electrohidraulico de la forma
constructiva SVIR se caracteriza
por su compacidad y densidad
de potencia. Los campos de
aplicacién son movimientos

de ajuste altamente dinamicos.

0-1200 U/min

210 bar (150 bar)
10, 20, 33, 66, 89, 110, 250 cm*/U

0,48-3,7 Nm/bar



SViD

Der Drehfliigelantrieb SVID ist
gleich angeordnet wie der
Rotationsverstérker SVIR. Der
Drehfliigelantrieb ist einfach
aufgebaut und storungs-
unanféllig. Der Antrieb arbeitet
{iber den ganzen Stellbereich
konstant und mit hoher Posi-
tionssteifigkeit. Geeignet fir
Stellbewegungen und Handling-
aufgaben.

The structure of the vane-type
drive SVID corresponds to that
of the rotary amplifier SVIR.
The vane-type drive can be
easily assembled and is not
susceptible to trouble. The drive
operates within the whole
positioning range constantly
with high position regulating
accuracy. Suitable for corrective
motions and handling tasks.

L'entrainement a palette SVID
est analogue a celui de I'ampli-
ficateur de couple SVIR.
L'entrainement fonctionne sur
toute la plage de réglage et ce
avec une grande précision de
positionnement, par exemple
lors de changements d’outils
sur des machines a commande
numérique.

L’azionamento a pale rotanti
SVID ha la medesima disposi-
zione dell’amplificatore SVIR.
E di costruzione semplice e
poco soggetta a guasti.
L'azionamento opera in modo
costante attraverso tutto il
campo di escursione con
elevata rigidita di posizione.
E adatto per movimenti di
regolazione e per compiti di
manipolazione.

Technische Technical Caractéristiques Dati
Daten: data: techniques: tecnici:
Schwenkgeschwindigkeit| Speed of tilt Vitesse de pivotement Velocita di

Betriebsdruck
Schluckvolumen

Drehmoment
Schwenkwinkel

Positioniergenauigkeit
+ 15 % der Aufldsung

Operating pressure
Motor displacement

Torque
Angle of tilt

Positioning accuracy
+ 15 % of resolution

Pression de service
Débits de
dimensionnement
Couple

Angle de pivotement

Précision de
positionnement
+ de 15 % de la définition

posizionamento
Pressione di esercizio
Portata

Momento torcente
Angolo de
posizionamento
Precisione di
posizionamento

+ 15 % della risoluzione

Datos
técnicos:

velocidad de giro

presion de servicio
volumen aspirado

par o
angulo de inclinacién

precision de posicionado
+ 15 % de la disolucion

El accionamiento de aletas
giratorias SVID esta dispuesto
en igual forma que el amplifi-
cador de rotacion SVIR. El
accionamiento de aletas gira-
torias es de estructura sencilla
y no propenso a averias. El
accionamiento trabaja con-
stante por todo el campo de
ajuste y con altra rigidez de
posicion. Idéneo para movi-
mientos de ajuste y misiones
de Handling.

0-85 rad/s

210 bar
9,25, 18,5, 37, 31, 62, cm*/90°

0,59-3,92 Nm/bar
90°/270°



—

Linearverstarker
Linear amplifier

Amplificateurs linéaires
Amplificatori lineari
Amplificadores lineales

SVIL 07

Fiir hochgenaue Stellbewe-
gungen im Kurzhubbereich sind
die Bauformen SVIL und SVEL
vorgesehen. Bei den internen
Systemen ist die Riickmelde-
spindel in der Kolbenstange
untergebracht. Geeignet fiir
Schlittenantriebe von Werkzeug-
maschinen, massenoptimale
Bewegungen, bahngesteuerte
Kreuzschlitten und hohe Bahn-
geschwindigkeiten durch hohe
Kreisverstdrkung.

Type SVIL and type SVEL are
designed for highly accurate
corrective motions in the range
of short strokes. The internal
systems have the feedback
spindle in the piston rod.
Suitable for slide drives from
machine tools, mass-optimum
motions, cross slides with
contouring system and high
path speed by means of high
closed-loop gain.

SVIL 14

Les modeles de construction
SVIL et SVEL sont prévus pour
des mouvements de réglage
trés précis pour des courses
limitées. Dans le cas des
systémes internes, la vis de
retour est placée dans la tige de
piston. Il convient aux entraine-
ments de chariots machine-
outils, & I'entrainement optimal
des masses, aux chariots en
croix sur glissiéres aux vitesses
trés importantes par I'inter-
médiaire de la boucle d’asser-
vissement a gain élevé.

Per movimenti di regolazione
di alta precisione con campo di
corsa breve sono previsti i tipi
SVIL e SVEL. Negli SVIL la vite
di retroazione ¢ alloggiata nello
stelo dello stantuffo. E adatto
per azionamenti di slitte su
macchine operatrici, per movi-
menti coordinati e ad alta
velocita di traslazione, grazie
all’elevato guadagno di anello
e per movimenti di grandi
masse.

Technische Technical

Daten: data:
Geschwindigkeit Speed

Betriebsdruck Operating pressure
Kolbendurchmesser Piston diameter
Hublangen Stroke

Auflésung Resolution
Positioniergenauigkeit Positioning accuracy
+ 15 % der Auflosung + 15 % of resolution

Caractéristiques
techniques:

Vitesse

Pression de service
Diameétre de piston
Course

Résolution

Précision

+ de 15 % de la définition

Dati
tecnici:

Velocita

Pressione di esercizio
Diametro della stantuffo
Corsa

Risoluzione

Precisione di
posizionamento

+ 15 % della risoluzione

Datos
técnicos:

velocidad

presion de servicio
didmetro del émbolo
longitudes de carrera
disolucién

precision de posicionado
+ 15 % de la disolucién

Para movimientos de ajuste en
la gama de carreras cortas se
han previsto las formas con-
structivas SVIL y SVEL. En los
sistemas internos estd alojado
el husillo retroalimentador en el
véstago émbolo. Idoneos para
accionamientos de carros de
méquinao-horramienta, movi-
mientos 6ptimos de masas y
altas velocidades por la via
debido a elevada amplificacion
circular.

0-12,5 m/min
210 bar
40-120 mm
40-400 mm
0,001-0,01 mm



SVEL 07

Bei der Bauform SVEL kann die
Spindel, die durch eine Teleskop-
abdeckung geschiitzt ist, direkt
an der Schlitteneinheit befestigt
werden. Die externe Bauart
eignet sich besonders zur Nach-
ristung an vorhandene
Systeme.

]

In case of Type SVEL the spindle
which is protected by a tele-
scopic covering can be attached
directly to the slide unit. The
external type is particularly
suitable as a supplementary
part for existing systems.

SVEL 14

Dans le cas du modele SVEL,
la vis protégée par une gaine
téléscopique peut étre fixée
directement au chariot. Le
modele a construction externe
s’adapte tout particulierement
aux systemes existants.

Nel tipo SVEL, la vite, che ha
una protezione telescopica, puo
essere fissata direttamente al
gruppo slitta. Il tipo esterno &
particolarmente adatto per un
equipaggiamento successivo
su sistemi gia esistenti.

En la forma constructiva SVEL
puede sujetarse el husillo, que
esta protegido por una cubierta
telescdpica, directamente en la
unidad del carro. El tipo de
construccion interna se adecda
particularmente para el equipa-
miento ulterior a sistemas
existentes.



SviB

Der Linearverstéarker der Bau-
form SVIB ist ein hochdyna-
mischer Antrieb. Die Lage-
riickmeldung erfolgt intern ber
Zahnriemen. Das Regelventil ist
im Winkel von 90° auf das Riick-
meldegehause mit Zylinder
gebaut. Die Versorgungs-
leitungen des Zylinders sind
intern gefiihrt. Bei hohen Stell-
geschwindigkeiten und
Handlingbetrieb einsetzbar.

The linear amplifier Type SVIB
is a high-dynamic drive. The
position feedback is provided
internally by toothed belts. The
control valve is mounted on the
feedback housing with cylinder
in an angle of 90°. The cylinder
has internal supply lines. For
use with high regulating speed
and handling operation.

Lamplificateur linéaire de type
SVIB est une commande &
hautes caractéristiques dynami-
ques. La boucle de positionne-
ment s’effectue de maniére
interne par I'intermédiare de
courroies crantées. La valve
d’asservissement est montée
perpendiculairement au dis-
positif de feedback lié au vérin.
Les conduites d’alimentation du
vérin sont internes. Utilisable
pour des vitesses élevées de

L’amplificatore lineare del tipo
SVIB & un azionamento alta-
mente dinamico. La retroazione
avviene internamente tramite
cinghie dentate. La valvola di
regolazione & montata ortogo-
nale al gruppo di retroazione
con il cilindro. Le condotte di
alimentazione del cilindro pas-
sano all'interno. Da impiegare
per elevate velocita di sposta-
mento e per la manipolazione.

Technische Technical

Daten: data:
Geschwindigkeit Speed

Betriebsdruck Operating pressure
Kolbendurchmesser Piston diameter
Hubldngen Stroke

Auflésung Resolution
Positioniergenauigkeit Positioning accuracy
+ 15% der Auflosung + 15 % of resolution

positionnement et la manuten-

tion.

Caractéristiques
techniques:

Vitesse

Pression de service
Diamatre de piston
Course

Résolution

Précision

de positionnement

+ de 15 % de la définition

Dati

tecnici:

Velocita

Pressione di esercizio
Diametro della stantuffo
Corsa

Risoluzione

Precisione di
posizionamento

+ 15 % della risoluzione

Datos
técnicos:

velocidad

presion de servicio
diametro del émbolo
longitudes de carrera
disolucion

precision de posicionado
+ 15 % de la disolucion

El amplificador lineal de laforma
SVIB es un accionamiento
altamente dindmico. La retro-
alimentacion de posicion tiene
lugar internamente a través de
correas dentadas. La vélvula
reguladora esta construida con
cilindro en angulo de 90° sobre
a carcasa de retroalimentacion.
Las tuberias de alimentacion
del cilindro estan conducidas
internamente. A altas velocida-
des de ajuste y functionamiento
handling son aplicables.

0—90 m/min
210 bar

45-120 mm
40-630 mm
0,01-0,1 mm
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Beim Linearverstérker der Bau-
form SVIZ ist die Anordnung
gleich wie bei der Bauform SVIB.
Die Riickmeldung erfolgt hier
{iber eine Zahnstange mit Ritzel-
system. Diese Bauform ist
ebenso wie die Bauform SVEZ,
bei der der Zylinder nicht auf
dem Regelventil sitzt und die
Lageriickmeldung extern er-
folgt, fiir Stellbewegungen mit
hoher Geschwindigkeit und
groBen Hiiben geeignet.

The structure of the linear
amplifier Type SVIZ corresponds
to that of Type SVIB. The feed-
back is provided by a rack-
pinion-system. As Type SVEZ
with the cylinders not seated on
the control valve and an external
position feedback this type is
also suitable for corrective
motions with high speed and
large strokes.

La disposition de I'amplificateur
linéaire SVIZ estidentique a celle
du modele SVIB. Le bouclage
s’effectue dans ce cas par
I'intermédiaire d’un systéme
pignon-crémailliere. Ce modéle
est adapté tout comme le
modele SVEZ, ol le vérin n’est
pas appliqué sur la valve
d’asservissement et ou le
bouclage s’effectue de maniére
externe, aux mouvements de
correction a grandes vitesses
et aux grandes courses.

Nell’amplificatore lineare del
tipo SVIZ la disposizione &
uguale a quella del tipo SVIB.
La retroazione avviene in questo
caso tramite un sistema a
cremagliera e pignone. Il mo-
dello SVEZ differisce dallo SVIZ
in quanto il cilindro non & collo-
cato sulla valvola di regolazione
e la retroazione avviene
all’esterno. Entrambi sono adatti
per elevate velocita di trasla-
zione e corse lunghe.

En el amplificador lineal de la
forma constructiva SVIZ es la
disposiciénigual a la de laforma
constructiva SVIB. La retro-
alimentacion tiene aqui lugar a
través de una cremallera con
sistema de pifién. Esta forma
constructiva es igual que la
forma constructiva SVEZ, en la
que el cilindro no se asienta
sobre la valvula reguladoray la
retroalimentacion de posicion
tiene lugar externamente, idonea
para movimientos de ajuste
con alta velocidad y grandes
carreras.



SVEZ 07

Technische
Daten:

Geschwindigkeit
Betriebsdruck
Kolbendurchmesser
Hubldngen

Aufldsung
Positioniergenauigkeit
+ 15 % der Auflésung

Technical
data:

Speed

Operating pressure
Piston diameter
Stroke

Resolution
Positioning accuracy
+ 15 % of resolution

Caractéristiques
techniques:

Vitesse

Pression de service
Diamétre de piston
Course

Résolution

Précision

de positionnement

+ de 15 % de la définition

SVEZ 14

Dati

tecnici:

Velocita

Pressione di esercizio
Diametro del pistone
Lunghezze di corsa
Risoluzione

Precisione di
posizionamento

+ 15 % della risoluzione

Datos

técnicos:

velocidad

presion de servicio
diametro del émbolo
longitudes de carrera
disolucion

precision de posicionado
+ 15% de la disolucion

0-90 m/min
210 bar
45-120 mm
40-630 mm
0,01-0,1 mm
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